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ВВЕДЕНИЕ

Как показано в [1] основной проблемой при 
создании и обеспечении высокой достоверности 
преобразования многовходовых мультисенсор-
ных преобразователей (МСПИ) на основе парал-
лельных волоконно-оптических ЦАП (ВОЦАП) 
является сложность точной установки весовых 
коэффициентов из-за больших погрешностей 
деления и суммирования «взвешенных» опти-
ческих сигналов на основе многополюсных-
разветвителей. Погрешности серийных образ-
цов оптических разветвителей могут достигать 
5-10% [2], в то время как погрешности весовых 
коэффициентов даже у 4-х разрядного ВОЦАП не 
должны превышать 1,5%. Указанное обстоятель-
ство ограничивает информационную емкость 
таких МСПИ на уровне 2-3 бит, а следовательно, 
и возможности их практического использования. 
Кроме того, промышленные конструкции регу-
лируемых элементов назначения веса (ЭНВ) обе-
спечивают погрешность весовых коэффициентов 
на уровне ±0,5 дБ (12%),что не соответствует тре-
бованиям к точности ЭНВ многовходовых МСПИ 
[3, 4]. Кроме статических погрешностей МСПИ 
при разработке МСПИ необходимо учитывать и 
динамические погрешности, вызванные конеч-
ным временем срабатывания оптических пере-
ключателей, а также инерционностью приме-
няемой элементной базы. Поэтому реализация 
потенциальных преимуществ рассматриваемого 
класса перед существующими аналогами выдви-
гает задачу  разработки аппаратно-программ-
ных средств автокорреции инструментальных 
погрешностей МСПИ как в статическом, так и 
динамическом режимах.

ПОСТАНОВКА ЗАДАЧИ

Разрабатываемая методика автокоррекции 
статических погрешностей должна корректиро-
вать погрешности, вызываемые нестабильно-
стью мощности излучателя, неравномерностью 
деления и суммирования оптических сигналов, 
погрешностями ЭНВ.

В динамическом режиме схема автокоррек-
ции должна обеспечивать достоверность преоб-
разования за счет  блокировки подачи сигнала 
фотоусилителя на вход АЦП до окончания пере-
ходных процессов  в оптических, фотоэлектри-
ческих и электронных компонентах МСПИ. В 
этом случае формирование выходных цифро-
вых сигналов будет осуществляться путем об-
работки аналогового сигнала, статическая по-
грешность которого не превышает допустимого 
значения. Совокупное использование методик 
автокоррекции статических и динамических 
погрешностей должно обеспечивать выполне-
ние необходимых и достаточных условий [1] 
обеспечения максимальной достоверности пре-
образования МСПИ. Таким образом, решение 
поставленной задачи должно включать в себя 
разработку методик коррекции погрешностей 
как в статическом, так и динамическом режимах 
функционирования МСПИ.

МЕТОДИКА АВТОКОРРЕКЦИИ 
СТАТИЧЕСКОЙ ПОГРЕШНОСТИ МСПИ

Предлагаемая методика базируется на ре-
зультатах поверочных испытаний МСПИ с по-
мощью многофункциональной поверочной 
установки. Прототипом данной методики мож-
но считать методику упреждающей коррекции 
инструментальной погрешности волоконно-
оптического преобразователя угла [5]. На рис. 
1 представлена поверочная установка и ее ин-
формационные связи с поверяемым МСПИ  [6]. 
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Установка может работать в трех режимах: 
формирования цифрового массива значений 
инструментальных погрешностей аналоговой 
части МСПИ (режим «поверка»), циклических 
испытаний на достоверность преобразования 
(режим «цикл») и расчета комплекса метроло-
гических характеристик ВОЦАП (режим «рас-
чет МХ»). Переключение режимов работы осу-
ществляется путем подачи сигнала лог. «1» с 
помощью механических ключей, Кл1...Кл3, под-
ключенным к портам 21, 22, 23d d d  микро-
контроллера МК1. 

Кроме микроконтроллера МК1 и переклю-
чателя режимов работы (ПР), поверочная уста-
новка содержит также  втягивающие электро-
магниты ЭМ1...ЭМn, механически  сопряженные 
с соответствующими сенсорами S1...Sn МСПИ 
(см. рис. 2). Согласующие устройства СУ1...СУn 
предназначены для усиления по мощности ло-
гических сигналов с выходов 11... 1d d n  МК1, 
подаваемых на управляющие обмотки электро-
магнитов. Для визуализации результатов по-
верки расчета метрологических характеристик 
в составе установки используется дисплей. 

Поверяемый МСПИ состоит из группы сен-
соров, волоконно-оптического цифро-аналого-
вого преобразователя (ВОЦАП), фотоусилителя 
(ФУ) и микроконтроллера (МК2). Поверочная 
установка соединяется с поверяемым МСПИ с 
помощью  электрических разъемов 1... 3X X . 

В режиме поверки разъемы 1... 3X X  и Кл1 
замкнуты. В соответствии с программой, храня-
щейся в ПЗУ, МК1 на выходах портов 11... 1d d n  
генерирует электрические сигналы в инверс-
ном двоичном коде, которые через СУ воздей-

ствуют на обмотки ЭМ1...ЭМn. При поступлении 
единичных сигналов двоичного кода  с выходов 

11... 1d d n  МК1 электромагнитное поле обмотки 
6 электромагнита взаимодействует со штоком 
7 (см. рис. 2). В результате  подпружиненный 
шток 8 сенсора МСПИ перемещается в крайнее 
нижнее положение, полностью прерывая опти-
ческую связь между световодами 1. При этом 
на соответствующем входе ВОЦАП формирует-

Рис. 1. Схема информационного взаимодействия поверочной установки и поверяемого МСПИ
 

Рис. 2. Конструкция сенсора МСПИ 
с присоединенным к нему электромагнитом: 

1 – оптическое волокно; 2 – наконечники FC; 
3 – опорная шайба; 4 – корпус ЭМ; 6 – обмотка ЭМ; 
7 – шток ЭМ; 8 – уплотнительное кольцо;  9 – шток; 

10 – штифт; 11 – крышка пылезащитная; 12 – пружина; 
13 – шторка; 14 – корпус оптического разъема (ОР); 
15,16 – наконечники ОР; 17, 18 – разрезные втулки; 

19 – установочный винт
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ся оптический логический сигнал «0». При по-
ступлении не нулевых сигналов на входы элек-
тромагнита шток под действием пружины  12 
возвращается в крайнее верхнее положение, 
восстанавливая прямую оптическую связь меж-
ду световодами 1. Таким образом, инверсный 
двоичный код с выходов МК1 преобразуется в 
прямой оптический код на входах ВОЦАП 

Электрический сигнал с выхода фотоусили-
теля подается на АЦП МК 2, число разрядов ко-
торого больше разрядности МСПИ на величину 
n .Число дополнительных разрядов выбирается 

таким образом, чтобы шаг квантования по на-
пряжению младшего разряда не превышал до-
пустимого значения 1/ 2nn   [1]. Инверсный 
двоичный код с выходов 11... 1d d n  МК1 парал-
лельно подается на входы 21... 2d d n  микрокон-
троллера МК2, котором преобразуется в прямой 
n  разрядный двоичный код, выполняющий 
роль эталонного входного сигнала МСПИ. По сиг-
налу синхронизации (синхр.) формируемому на 
выходе 26d  МК1 значение эталонного кода вы-
читается их текущего кода АЦП МК2, а получен-
ные при этом разности iN   , представляющие 
собой коды погрешностей МСПИ записывается 

в память МК2. При этом в качестве кода адреса 
используется выходной сигнал АЦП МК2. Таким 
образом в результате выполнения операций 
сравнения кодовых комбинаций эталонного кода 
МК1 АЦП МК2 в памяти последнего формируется 
числовой массив инструментальных погрешно-
стей  iN , характеризующих степень отклоне-
ния  реального выходного сигнала МСПИ от эта-
лонного кода, подаваемого на его входы с МК1.

В режиме автокоррекции разъемы Х1…Х3 
отключаются от поверочной установки, а электро-
магниты отсоединяются от сенсоров МСПИ. Входы 
сенсоров МСПИ подключаются к объектам кон-
троля. При поступлении рабочих бинарных сигна-
лов на входах МСПИ на выходе АЦП МК2 форми-
руются цифровые сигналы, которые используются 
в качестве кода адреса при считывании значения 
инструментальных погрешностей из запоминаю-
щего устройства МК2, которые в качестве  поправ-
ки суммируется с кодом АЦП МК2. В результате 
суммирования на выходе МСПИ формируется 
истинное значение кода, полностью отражающее 
значения его бинарных входных сигналов.

Алгоритмы работы микроконтроллеров МК1 
и МК2 представлены на рис. 3.

Рис. 3. Алгоритмы работы микроконтроллеров МК1 (а) и МК2 (б)
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МЕТОДИКА КОРРЕКЦИИ 
ДИНАМИЧЕСКОЙ ПОГРЕШНОСТИ МСПИ

Снижение достоверности преобразования 
МСПИ в динамическом режиме вызвано на-
личием переходных процессов переключения 
оптических сигналов на входе ВОЦАП и свя-
зана с конечным временем перехода сенсоров 
из состояния «0» в состояние «1» и наоборот. 
В зависимости от конструкции механических 
оптических ключей (ОК) и внешних спусковых 
устройств время срабатывания может находить-
ся в диапазоне от 0,5 до 50 мс. Времена срабаты-
вания компонентов электронного блока лежат в 
диапазоне 8 910 ...10 c  , что при рассмотрении 
динамики МСПИ позволяет считать их безынер-
ционными звеньями.

Для анализа динамического режима МСПИ 
предположим, что ОК представляют собой апе-
риодические звенья первого порядка, а вход-
ные сигналы заданы в виде единичных скачков 
входных воздействий. Указанные допущения 
позволяют исследовать динамический режим 
для самого неблагоприятного случая, когда пе-
реходные процессы имеют экспоненциальный 
характер, которые заканчиваются при t     . 
Будем понимать под временем срабатывания 
сенсора интервал времени между моментом на-
чала переходного процесса и моментом его вхо-
да  в полосу неопределенности, определяемой 
предельно допустимым значением статической 
погрешности nnΔ =  [1]. Можно показать, 
что время срабатывания ( )t i  зависит от номера 
разряда:

 ( ) ( ) ln 2 lnt i n i n   .                (1)

Например, при n =8 и 2  мс значения it
лежат в диапазоне от 15,2 мс ( 0i  ) до 5,6 мс         
( 7i  ), рис. 4,а.

Выходной сигнал фотоусилителя в режи-
ме переключения входных сигналов зададим в 
виде

i
j

i n
U t x t S K j n i

n
ϑ−

= −

= = − −  , (2)

где Ф0 – мощность источника излучения, SФП 
– чувствительность фотоприемника, КУС – ко-
эффициент преобразования фототока в напря-
жение,   – коэффициент, учитывающий энер-
гетические потери в оптической схеме МСПИ, 

( )jx t  – функции изменения во времени вход-
ных сигналов МСПИ.

Выражение (2) представим в виде
i

j
i n

U t U x t j n i−

= −

= = − −  ,     (3)

где 
S KU
n

ϑ=   – амплитуда напряжения, 

соответствующая «1» старшего разряда ( 02 ).
Разделив выражение  (3) на  0U , получим 

нормированную функцию преобразования ВО-
ЦАП в динамическом режиме 

i
j

i n
t x t j n i∗ −

Σ
= −

= = − −  .        (4)

Для простоты понимания сущности предлага-
емого способа автокоррекции динамической по-
грешности рассмотрим переходные процессы в 
четырех старших разрядах 8-разрядного ВОЦАП. 

Нормированные переходные характеристи-
ки оптических ключей зададим в виде:

Рис. 4. График зависимости ( )t i  - (а) и временные диаграммы формируемых сигналов (б)…(е) 
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где t  – начальная фаза экспоненциального 
процесса.

Как видно из выражения (5) функции 0x  и 
2x  описывают переход входного сигнала из «1» 

в «0», а функции 1x и 3x - из «0» в «1» (рис. 4,б). 
В результате наложения разнонаправленных 
переходных процессов с разными начальными 
фазами на выходе фотоусилителя формируется 
сигнал в виде суммы экспонент, представляю-
щий собой сложную немонотонную функцию 
времени, которая асимптотически приближает-
ся к установившемуся значению 0,625 (рис. 4,в). 
Это обстоятельство приводит к нарушению од-
нозначности преобразования входного оптиче-
ского кода в выходной электрический код, что 
недопустимо. 

Для коррекции данной погрешности разра-
ботан способ, основанный на блокировке пода-
чи сигнала с выхода фотоусилителя (ФУ) на вход 
АЦП на время, необходимое для завершения 
переходных процессов переключения на входе 
ВОЦАП. Устройство блокировки представляет 
собой по существу адаптивную линию задерж-
ки, в которой последовательно выполняются 
операции дифференцирования сигнала, усиле-
ния, выпрямления, компарирования и управ-
ления аналоговым ключом, установленным на 
входе АЦП.

В результате дифференцирования получим 
производные ( )ix t , которые, как видно из ри-
сунка 4, г, носят знакопеременный характер. 
Производная суммарного сигнала t dt∗

Σ  
показана на рис. 4, д. После выпрямления 
производной  (рис. 4, е) ее текущее значение 

t dt∗
Σ  сравнивается с опорным напря-

жением Uоп, значение которого определяется 
минимально допустимой статической погреш-
ностью nnΔ = . В результате компариро-
вания формируется вспомогательный сигнал z :

U U
z

U U

′ >
=

′ ≤
,                  (6)

который управляет подачей выходного сигнала 
ФУ на вход АЦП

U zU
z

==
=  .                (7)

Функциональная схема коррекции неодно-
значности преобразования в динамическом ре-
жиме [7] МСПИ приведена на рис. 5. 

Выходной оптический сигнал ВОЦАП Ф по-
ступает на вход ФП, который генерирует про-
порциональное значение фототока iф. Далее в 
ПТН фототок преобразуется в напряжение, диф-
ференцируется в ДЦ и выпрямляется в двухпо-
лупериодном выпрямителе (В). 

Двухполупериодный выпрямитель необхо-
дим поскольку знак производной переходного 
процесса может быть как положительным, так 
и отрицательным. До момента окончания пере-
ходного процесса на выходе ВОЦАП, т.е. пока 
d t dt∗ ≠ , выходной сигнал К поддержи-
вает АК в запертом состоянии, препятствуя про-
хождению сигнала с выхода ПТН на вход АЦП. 
По окончании переходного процесса, когда 
d t dt∗ ≤ Δ , выходной сигнал компара-
тора К открывает АК и на вход АЦП поступает 
сигнал, пропорциональный установившемуся 
значению выходного сигнала ВОЦАП Для слу-
чая, рассмотренного  на рисунке 4, установив-
шееся значение равно 0,625+доп. Блокировка 
процесса аналого-цифрового преобразования 
на время  переходного процесса позволяет ис-
ключить неоднозначность преобразования и за 
счет этого повысить достоверность преобразо-
вания МСПИ.

ЗАКЛЮЧЕНИЕ

Наиболее существенные 
научные результаты статьи

1. Разработаны принципы построения 
многофункциональной поверочной установ-
ки, предложена методика автокоррекции ста-
тической погрешности преобразования МСПИ. 
Разработаны принципы конструктивной инте-
грации и информационного взаимодействия 
поверочной установки и поверяемого МСПИ. 
Показано, что реализация новых аппаратно-
программных средств позволяет скорректиро-
вать статическую погрешность МСПИ до допу-
стимого значения и на этой основе повысить 

Σ

{ }nN x x x x −=U

Рис. 5. Схема коррекции динамической неоднозначности преобразования МСПИ: 
ФП – фотоприемник, ПТН – преобразователь тока в напряжение, ДЦ – дифференцирующая цепочка, 

В – выпрямитель, К – компаратор, АК – аналоговый ключ
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достоверность преобразования МСПИ в стати-
ческом режиме.

2.  Предложена методика автокоррекции ди-
намической погрешности, основанная на бло-
кировке подачи сигнала с выхода ФУ на вход 
АЦП на время переходных процессов оптиче-
ских сигналов на входах МСПИ с использовани-
ем адаптивной линии задержки. Использование 
предложенной методики позволяет исключить 
неоднозначность выходного сигнала МСПИ за 
счет преобразования в АЦП установившихся 
значений сигналов с выхода ФУ, погрешность 
которых не превосходит допустимого значения 
в статическом режиме.  

3.  Совокупное использование разработан-
ных методик позволяет обеспечить выполне-
ние необходимых и достаточных условий обе-
спечения максимальной достоверности работы 
МСПИ [1].

СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ

1.  Теряева О.В., Гречишников  В.М. К расчету досто-
верности мультисенсорных преобразователей 

информации // Известия Самарского научного 
центра Российской академии наук. 2017. Т.19. №4. 
С. 171 – 176.

2.  Материалы сайта http://optel.ru.htm. URL: 
http://optel.ru/oborudovanie-dlja-proizvodstva-
komponentov/proizvodstvo-plc-razvetvitelej/
volokonno-opticheskie-razvetviteli-planarnogo-
tipa--plc-razvetviteli--konfiguracii-1xn-i-2xn-900-
mkm#acc-attribute206 (дата обращения 11.07.2017).

3.  Патент США 4666243.
4.  Материалы сайта http://www.prointech.ru.html. URL: 

http://www.prointech.ru/catalog/passive/opticheskie-
attenyuatory.html  (дата обращения 11.07.2017).

5.  Fiber-Optic Angle Converter with Adaptive Error 
Correction of Non-Uniform Division of Optical Power 
/ V.M. Grechishnikov, V.G. Domrachev, O.V. Teryaeva, 
A.A. Yudin // Measurement Techniques. 2015. Volume 
57. Issue 11. P. 1309-1314.

6.  Заявка на изобретение 2017100935. Мультисен-
сорный преобразователь информации, Гречиш-
ников В.М., Теряева О.В., Арефьев В.В.  Заявитель 
и патентообладатель Самар. нац. исслед. ун-т им. 
С.П. Королева. Заявл. 10.01.2017. 

7.  Заявка на изобретение 2017103236. Мультисенсор-
ное волоконно-оптическое устройство сбора ин-
формации, Гречишников В.М., Теряева О.В., Арефьев 
В.В. Заявитель и патентообладатель Самар. нац. 
исслед. ун-т им. С.П. Королева. Заявл. 31.01.2017.



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


